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Opis

Zestaw ADuCino jest tanim zestawem uruchomieniowym dla mikrokontroleréw ADUCM360 i ADUCM361 firmy Analog Devices
mechanicznie kompatybilnym z systemem Arduino. Wyposazono go w zintegrowany programator pamieci Flash oraz zestaw
sensoréw MEMS i temperatury.

Wprowadzenie

Zestaw ADuCino jest zestawem uruchomieniowym dla mikrokontroleréw ADuCM360 i ADUCM361 (rdzeh Cortex-M3) firmy
Analog Devices. Jest on mechanicznie kompatybilny z systemem Arduino, wyposazono go w zintegrowany programator
pamieci Flash z interfejsem USB, zestaw sensoréw: akcelerometr MEMS i cyfrowy czujnik temperatury. Zestaw jest
kompatybilny z oprogramowaniem CM3WSD, ktére umozliwia programowanie pamieci Flash mikrokontroleréw ADuCM36x
dzieki wyposazeniu ich w firmowy bootloader On-Chip Kernel.
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Podstawowe parametry

e Mikrokontroler ADUCM360 (Cortex-M3 @16 MHz, 128 kB Flash, 8 kB SRAM, 2xADC 24-bitowe, 12-bitowy DAC, UART,
I12C, 2xSPI, 16-bitowy kontroler PWM, 19 linii GPIO),

Wbudowany sensor akcelerometryczny MEMS 3D (SPI) ADXL362,

Wbudowany sensor temperatury (12C) ADT7420,

Wbudowany interfejs USB (do programowania pamieci Flash mikrokontrolera/UART),

Dwa przyciski (reset i jeden dla aplikacji uzytkownika),

Ztacza: 12C i SPI (standard KAmod),

Ztgcze JTAG/SWD (zgodne z Segger J-Link),

Linie GPIO i ADCin wyprowadzone na ztacza szpilkowe gold-pin 2,54 mm,

Zasilanie +5 V z USB (opcjonalnie +5 V na ztagczu POWER),

Mechaniczny format zgodny z Arduino,

Programowanie pamieci Flash przez USB z wykorzystaniem bezptatnego programu CM3WSD (dostepny na stronie
Analog Devices).

Pod adresem http://youtu.be/Ay8afHpmM3A dostepny jest film prezentujacy obstuge zestawu ADuCino 360.

W naszej ofercie znajduje sie wiele dodatkowych modutéw (seria KAmod) przeznaczonych do wspétpracy z zestawem
ADuCino360, m.in. wyswietlacze LCD, moduty do komunikacji bezprzewodowej, czyjniki MEMS, przewody potaczeniowe.
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

ADuCino360 ¢ Zmontowana ptytka zestawu z mikrokontrolerem ADuCM360
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Schemat elektryczny
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Zasilanie
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Mikroprzetaczniki

Zestaw wyposazono w dwa mikroprzetgczniki:

e S1 - stuzacy do zerowania mikrokontrolera,
e S2 - dotaczony do linii GPIO P2.2, mozna go wykorzysta¢ we wiasnej aplikacji, stuzy takze do uruchamiania
bootloadera.
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Akcelerometr 3D

Zestaw wyposazono w cyfrowy akcelerometr 3D ADXL362 (U4) z interfejsem komunikacyjnym SPI. Dotgczono go do
interfejsu SPI0 mikrokontrolera ADuCM360. Linie interfejsu SPI0 wyprowadzono takze na styki ztacza SPI w standardzie
KAmod (Con1l).
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Czujnik temperatury

Zestaw wyposazono w cyfrowy sensor temperatury ADT7420 z interfejsem komunikacyjnym I12C. Dotaczono go do interfejsu
I12C mikrokontrolera ADUCM360, ktérego linie sa podciggane do +3,3 V za pomoca rezystoréw R2 i R3
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Konwerter USB/UART

Zestaw wyposazono w dwukierunkowy konwerter USB<->UART (U5), ktéry umozliwia komunikacje mikrokontrolera z
dowolnym systemem komputerowym wyposazonym w interfejs USB, stuzy takze do programowania pa- mieci Flash
mikrokontrolera z wykorzystaniem bootloadera zapisanego w pamieci mikrokontrolera. Konwerter USB mozna odtaczy¢ od
linii PO.1 i P0.2 mikrokontrolera, do czego stuzg zworki JP1 i JP2. Zalecane jest ustawianie ich w tych samych pozycjach, co
wigze sie z odtaczaniem lub dotaczaniem linii TXD i RXD U5 do linii PO.1 i PO.2 mikrokontrolera.
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Mikrokontroler zastosowany w zestawie ma firmowo wbudowany bootloader (On-Chip Kernel), ktéry umozliwia programowanie pamieci Flash danymi
pobranymi z interfejsu UART. Bootloader jest uruchamiany za pomoca przycisku S2 dotaczonego do linii P2.2, ktéry nalezy przez chwile przytrzymac i
nastepnie wyzerowa¢ mikrokontroler (przez chwilowe nacis$niecie przycisku RESET S1). Obstuge tadowania danych do pamieci mikrokontrolera
zapewnia bezptatny program o nazwie CM3WSD, ktéry jest dostepny na stronie Analog Devices oraz na stronie KAMAMI.pl (na karcie produktu
ADuCin0360).

Sposob programowania mikrokontrolera ADuUCM360 jest doktadnie opisany w artykule dostepnym pod adresem
http://mikrokontroler.pl/content/plytka-ewaluacyjna-dla-mikrokontrolera-aducm360.
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Interfejs SWD

Mikrokontrolery ADUCM360 sg wyposazone w interfejs SWD (Single Wire Debugging), ktéry stuzy do debugowania pracy
uktadu oraz programowania pamieci Flash (alternatywnie do metody z wykorzystaniem debuggera). Sygnaty sterujgce SWD
w zestawie ADuCino360 wyprowadzone sg na tacze IDC20 (Con3), co zapewnia kompatybilnos¢ zestawu z wiekszosScia
interfejséw programujgco-debugujgcych, jak np. uLINK, J-Link itp
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Ztacza GPIO i ADCin

Linie wejsciowo-wyjsciowe GPIO oraz wejscia analogowe ADCin (AINx) mikrokontrolera ADUCM360 sg wyprowadzone na
ztacza szpilkowe gold-pin rozmieszczone w rastrze 2,54 mm. Przypisania sygnatéw do stykéw przedstawiono na rysunku
ponizej.
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Ztacze SPI

Interfejs SPI0 mikrokontrolera wyprowadzono na ztgcze Conl (standard KAmod). Nalezy pamietac, ze te same sygnaty sg
wykorzystane do komunikacji mikrokontrolera z wbudowanym w zestaw czujnikiem przyspieszenia U4.
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Ztacze 12C

Interfejs 12C mikrokontrolera wyprowadzono na ztgcze Con2 (standard KAmod). Nalezy pamietac, ze te same sygnaty s
wykorzystane do komunikacji mikrokontrolera z wbudowanym w zestaw czujnikiem temperatury U3.
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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