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Opis

KA-NUCLEO-F411CE to ptytka rozwojowa o rozstawie ztgcz typowym dla Arduino UNO, bazujgca na mikrokontrolerze
STM32F411CE. Dzieki wbudowanemu programatorowi zgodnemu z ST-Link/v2-1, mozliwe jest programowanie oraz
debugowanie mikrokontrolera przez ztgcze USB.

Podstawowe cechy i parametry

Mikrokontroler STM32F411CE firmy STMicroelectronics (ARM Cortex-M4, 512kB pamieci Flash)
Wbudowany programator / debugger zgodny z ST-Link/v2-1

Rozstaw ztgczy kompatybilny z Arduino

Wbudowane ztgcze microUSB do zasilania oraz programowania

Mozliwos¢ zasilenia poprzez gniazdo DC (5.5x2.1) napieciem z przedziatu 7...15V
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja napiecia zasilajacego

Mozliwos$¢ zasilenia z portu USB

Whbudowana dioda RGB oraz dioda uzytkownika

Wbudowany przycisk zerowania mikrokontrolera oraz przycisk uzytkownika

Port USB zabezpieczony przed wytadowaniami elektrostatycznymi

Mozliwo$¢ znacznego poszerzenia funkcjonalnosci poprzez naktadane moduty (shieldy)
Otwory montazowe o srednicy 3mm

Wymiary modutu: 69mm x 55mm x 14mm
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https://kamami.pl/stm32-nucleo/557904-ka-nucleo-f411ce-plytka-rozwojowa-z-mikrokontrolerem-stm32f411ce.html
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

KA-NUCLEO-F411|+ Zmontowany i uruchomiony modut




Schemat elektryczny
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Mikrokontroler STM32F411CEUG6

Ptytka wyposazona jest w 32-bitowy mikrokontroler STM32F411CEUG6 firmy STMicroelectronics. Uktad ma obudowe
UFQFPN48, wbudowane 512kB pamieci Flash, 128kB pamieci RAM i moze pracowac z czestotliwoscia taktujacg do 100 MHz.
Linie GPIO mikrokontrolera wyprowadzone zostaty na gniazda szpilkowe o rozstawie zgodnym z Arduino UNO.
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Uwaga!
Linie mikrokontrolera: PAO(A0), PA4(A2), PA5(D13) oraz PB5(D4) nie sa liniami typu "5V tolerant", nie nalezy
podawac na nie napiecia przekraczajacego 3.3V
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Zasilanie

Ptytke KA-NUCLEO-F411CE mozna zasili¢ zaréwno z portu USB jak i przy uzyciu zewnetrznego zasilacza z wtykiem 5.5 x 2.1.
Ptyta ma wbudowane zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja zasilania.
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Komunikacja USB

Wbudowany w ptytke programator zgodny z ST-Link/V2-1 pozwala na programowanie oraz debugowanie mikrokontrolera
STM32F411CEU6. Stan pracy programatora sygnalizowany jest za pomocg dwukolorowej diody Swiecacej D3 - prawidtowe
dotaczenie programatora do komputera sygnalizowane jest ciggtym Swieceniem diody na czerwono, wymiana danych miedzy
programatorem a mikrokontrolerem sygnalizowana jest poprzez naprzemienne miganie diody zielonej oraz czerwonej, zas
kolor pomaranczowy diody wskazuje na btad w komunikacji z uktadem docelowym
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Dioda dowolnego przeznaczenia i dioda RGB

Ptytka KA-NUCLEO-F411CE ma dwie diody uzytkownika - diode L13 (dotgczong do linii D13 mikrokontrolera) oraz
tréjkolorowa diode (ktérej katody dotaczono do linii PB13...PB15 mikrokontrolera);

obie moga by¢ sterowane poprzez program uzytkownika.
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Ztacze hosta USB

Whbudowane w ptytke KA-NUCLEO-F411CE ztgcze microUSB dotgczone jest do mikrokontrolera, dzieki czemu moze by¢ uzyte
do obstugi urzadzeh USB Full Speed
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Przycisk uzytkownika

Na ptytce KA-NUCLEO-F411CE znajduje sie przycisk uzytkownika, dotaczony do linii PB12 mikrokontrolera.
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Multimedia

Tak powstawat KA-NUCLEO-F411CE
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Linki zewnetrzne

e Karta katalogowa mikrokontrolera STMicroelectronics STM32F411CEU6

12
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http://download.kamami.pl/p557904-KA-NUCLEO-F411-STM32_DS.pdf

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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