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Opis

KA-Nucleo-Weather to ekspander funkcjonalny dla NUCLEO i Arduino z zestawem sensoréw Srodowiskowych: cisnienia,
wilgotnosci, temperatury i natezenia $wiatta oraz 5-pozycyjnym joystickiem i LED RGB.

Podstawowe cechy i parametry

e Zgodnos¢ z systemami NUCLEO i Arduino
¢ Wbudowany sensor ci$nienia MEMS (LPS331):
o Zakres pomiarowy 260 do 1260 mbar
o Czestotliwo$¢ pomiaréw (ODR) 1 Hz do 25 Hz
o Rozdzielczos¢ ADC 24 bity
o Interfejs SPI/12C (uzyty 12C)
e Wbudowany sensor wilgotno$ci MEMS (HTS221)
o Zakres pomiarowy 0 to 100% (wilgotnos¢ wzgledna)
o Czestotliwo$¢ pomiaréw (ODR) 1 do 12,5 Hz
o Rozdzielczo$¢ ADC 16 bitéw
o Interfejs SPI/I2C (uzyty 12C)
e Wbudowany cyfrowy sensor temperatury (STLM75):
o Zakres pomiarowy -55°C do +125°C
o Czas konwersji ADC <150 ms
o Zintegrowany programowany termostat
o Rozdzielczos¢ ADC 9 bitéw
o Interfejs SMbus/I2C
e Wbudowany cyfrowy sensor natezenia oswietlenia ALS (TSL25721):
o Charakterystyka czutosci zblizona od oka ludzkiego
Zintegrowane wzmacniacze analogowe 0 programowanym wzmochieniu
Dwa kanaty pomiarowe
Zintegrowany programowany komparator
Dynamika pomiaru 45000000:1
Maksymalne natezenie swiatta 60000 lux
Rozdzielczos¢ ADC 16 bitéw
e Wbudowana LED RGB
e Whbudowany joystick 5-stykowy
® Przedtuzone ztacza szpilkowe
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

KA-Nucleo-Weather|+* Zmontowany i uruchomiony modut
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Schemat elektryczny
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Czujnik temperatury

W ekspanderze zastosowano pétprzewodnikowy czujnik temperatury STLM75 z wyjsciem cyfrowym. Magistrale
komunikacyjna czujnika temperatury dotgczono do wspdlinej (dla wszystkich sensoréw) magistrali I2C. Linie komunikacyjne
magistrali I12C sg podciggniete do plusa zasilania za pomocg rezystoréw 4,7kQ. Sposéb dotaczenia sensora temperatury do
mikrokontrolera pokazano na schemacie. Wyjscie czujnika temperatury dotgczono do linii A2, ktéra spetnia role kanatu

wejsciowego ADC_IN4 (linia GPIO PA4 w STM32).
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Linia STLM75 Nazwa linii GPIO w STM32|Interfejs STM32 Uwagi
SCL D15 PB8 el
SDA D14 PA9 Linie podciggniete do plusa zasilania rezystorami 4,7kQ
OS/INT D7 PA8 -

Zwora JP1 umozliwia wybranie adresu bazowego uktadu STLM75 zgodnie z tabelg ponizej:

Zwarte styki JP1|A0 Adres bazowy I12C
1-2 1 (90h/91h
2-3 0 |92h/93h
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Czujnik oswietlenia (ALS)

Ekspander wyposazono w cyfrowy czujnik natezenia Swiatta w otoczeniu TSL25721, wyposazony w interfejs komunikacyjny
I12C. Magistrale komunikacyjnga tego czujnika dotgczono do wspdlnej (dla wszystkich sensoréw) magistrali I2C. Linie
komunikacyjne magistrali I2C sg podciggniete do plusa zasilania za pomoca rezystoréw 4,7kQ. Sposdb dotaczenia sensora
TSL25721 do mikrokontrolera pokazano na schemacie.
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Sensor TSL25721 jest ulokowany na magistrali I2C pod adresami bazowymi 72h/73h.



Czujnik wilgotnosci

Ekspander wyposazono w cyfrowy czujnik wilgotnosci HTS221, wyposazony w interfejs komunikacyjny 12C. Magistrale
komunikacyjna tego czujnika dotaczono do wspdlnej (dla wszystkich sensorédw) magistrali 12C. Linie komunikacyjne
magistrali I12C sg podciggniete do plusa zasilania za pomocg rezystoréw 4,7kQ. Sposéb dotaczenia sensora HTS221 do
mikrokontrolera pokazano na schemacie.
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SCL D15 PB8 - N - :
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Sensor HTS221 jest ulokowany na magistrali I2C pod adresami bazowymi BEh/BFh.



Czujnik cisnienia

Ekspander wyposazono w cyfrowy czujnik cisnienia atmosferycznego LPS331, wykorzystujacy interfejs komunikacyjny 12C.
Magistrale komunikacyjnga tego czujnika dotgczono do wspdélnej (dla wszystkich sensoréw) magistrali 12C. Linie
komunikacyjne magistrali 12C sg podciggniete do plusa zasilania za pomocg rezystoréw 4,7kQ. Wyjscia przerwan (INT1 i
INT2) w czujniku LPS331 moga pracowacé w trybie push-pull i nie wymagaja podciggania do plusa zasilania. Sposéb
dotgczenia sensora LPS331 do mikrokontrolera pokazano na schemacie.
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Sensor LPS331 jest ulokowany na magistrali I2C pod adresami bazowymi BAh/BBh.
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LED-RGB

Whbudowane diody LED-RGB sg sterowane bezposrednio z linii GPIO mikrokontrolera zgodnie z tabelg ponizej. Diody Swiecg
jezeli na linii sterujacej jest stan logiczny ,0".)

Dioda LED Nazwa linii GPIO w STM32 Uwagi
Red D12 PA6
Green D11 PA7 LED swieca, gdy stan na liniach GPIO jest "0"
Blue A3 PBO
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Joystick

Whbudowany w ekspander 5-stykowy joystick jest dotgczony bezposrednio do linii GPIO mikrokontrolera zgodnie z tabelg

L(IMAN

ponizej. Kazda linia jest podciaggnieta do plusa zasilania za pomoca rezystora 10 kQ.

Kierunek joysticka Nazwa linii GPIO w STM32 Uwagi
Goéra D4 PB5
Dot D10 PB6
Lewo D3 PB3 Linie podciagniete do plusa zasilania rezystorami 10 kQ
Prawo D5 PB4
OK D6 PB10
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Mapa przypisan linii GPIO

KA-NUGLEO-Weather

Arduino Connectors
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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