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Opis

KAmodBT-HCO05 to modut Bluetooth konfigurowany za posrednictwem komend AT. Ma zintegrowane diody sygnalizujgce tryb
pracy i stan potaczenia ze sparowanym urzadzeniem. Dzieki niewielkim wymiarom i wbudowanemu translatorowi pozioméw
na liniach TxD / RxD, modut moze znalez¢ zastosowanie w wielu rozwojowych projektach

Podstawowe cechy i parametry

Uktad HC-05 ze zintegrowang anteng, zgodny ze specyfikacjg Bluetooth v2.0
Interfejs UART z programowalng przeptywnoscia danych (baudrate)
Typowa czutos¢ odbiornika: -80 dBm

Poziom mocy nadawanej: do +4 dBm

Wbudowany stabilizator napiecia

Mozliwos¢ zasilenia napieciem z przedziatu 2,1 V...5,5V

Whbudowany translator pozioméw na liniach interfejsu UART (TxD , RxD)
Wbudowana dioda trybu pracy (MODE) oraz sparowania urzgdzenia (PAR)
Wbudowany przycisk (przechodzenie w tryb konfiguracji)

Sygnaty KEY i nRST wyprowadzone na ztacze

Wymiary: 34,2 mm x 27 mm x 5 mm
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

* Zmontowany i uruchomiony modut

A Ztgcze szpilkowe meskie proste do wlutowania




Schemat elektryczny
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Opis wyprowadzen
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JP1 Funkcja
+3,3V
+V  |Zasilanie modutu
GND
RxD |Linia odbiorcza UART (z translatorem pozioméw napiecia)
TxD |Linia transmisyjna UART (z translatorem pozioméw napiecia)
nRST |Zerowanie uktadu (wyzwalane poziomem niskim)
KEY |Przycisk zmiany trybu pracy (maksymalne napiecie na linii: 3,6 V)
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Diody MODE oraz PAR

Modut KAmodBT-HC05 wyposazono w diody sygnalizujgce tryb pracy i stan potgczenia ze sparowanym urzgdzeniem. Przy
domysinym ustawieniu modutu, zielona dioda MODE sygnalizuje tryb widocznosci (Swiecenie 5 razy / sekunde), tryb
konfiguracji (Swiecenie co 2 s) lub tryb aktywnosci (podwdjne btysniecie co 2 s). Dioda PAR (czerwona) zaswieca sie w
momencie nawigzania komunikacji ze sparowanym urzadzeniem.
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Przycisk trybu pracy

Modut KAmodBT-HCO5 zostat wyposazony w przycisk zmiany trybu pracy - krétkie jego przytrzymanie w momencie
dotaczenia zasilania (lub przy wykonaniu zerowania) pozwala na przejscie do trybu konfiguracji modutu z wykorzystaniem
komend AT. Réwnolegle z przyciskiem dotgczona jest takze linia KEY - podanie na nig sygnatu (o maksymalnym napieciu
réwnym 3,6 V) pozwala na sterowanie trybem pracy z poziomu np. mikrokontrolera. Linia ta jest $ciagana do masy
rezystorem o wartosci 10kQ.
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Linki zewnetrzne

e Karta katalogowa uktadu HC-05



http://download.kamami.pl/p557976-kamodbt_hc05_datasheet.pdf

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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