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Opis

KAmodQTR8A to modut czujnika odbiciowego z oSmioma transoptorami KTIR0711S. Pozwala na wykrycie krawedzi lub linii,
za$ dzieki wyjsciom analogowym mozliwe jest dotgczenie modutu do np. komparatora. Modut moze znalez¢ zastosowanie w
analizie podtoza przez np. pojazdy typu linefollower.

Podstawowe cechy i parametry

Transoptory odbiciowe typu KTIRO711S

Modut ma wbudowane 8 czujnikdw

Zalecana odlegtos¢ od podtoza: 6 mm

Zaciemnienie czujnika sygnalizowane jest napieciem bliskim zeru

Mozliwe jest bezpieczne odtamanie ptytki dwdch czujnikéw i zmiana ich zastosowania
Tranzystor sterujgcy o$wietlaczami IR pozwala na np. wprowadzenie modulacji
Napiecie zasilania: 5V

Pobér pradu: 90 mA

Mozliwos$¢ zasilenia napieciem 3.3 V (wymaga zatozenia zworki BYPASS)
Otwory do przylutowania ztgczy szpilkowych

Otwory montazowe o $rednicy 3 mm

Wymiary modutu (bez ztacza): 75 mm x 13 mm x 3,2 mm
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https://kamami.pl/czujniki-odbiciowe/557734-kamodqtr8a-modul-z-osmioma-czujnikami-odbiciowymi-ktir0711s.html

Wyposazenie standardowe

Kod Opis

e Zmontowany i uruchomiony modut

* 2x Ztacze meskie goldpin proste (2 pin) do przylutowania
KAmodQTR8A | Ztgcze meskie goldpin proste (3 pin) do przylutowania

* Ztacze meskie goldpin proste (4 pin) do przylutowania

* Ztgcze meskie goldpin proste podwdjne (2 x 8 pin) do przylutowania
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Schemat elektryczny
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Widok ptytki drukowanej
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Zasilanie modutu i wyjscie sygnatéw

Zasilanie o napieciu 5 V nalezy dotgczy¢ do ztgcza JP3 (VCC, GND). Przy pomocy linii IrED sterowaé mozna zatgczeniem badz
wytgczeniem oswietlaczy LED IR. Na wyjsciach CH1...CH8 wyprowadzone sa analogowe sygnaty z transoptoréw KTIR0711S

(przy braku odbi¢ od podtoza napiecie na wyjsciu jest w przyblizeniu réwne napieciu zasilania).

A VCC
=
A ke c==--oo
cn AN —
JP3
JP2/)P3 Funkcja
GND Masa modutu
VCC Zasilanie modutu
IrED Sygnat sterujacy diodami IR (aktywne przy stanie wysokim)
CH1...CH8|Analogowe sygnaty wyjsciowe z czujnikéw odbiciowych
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Odtaczany modut z dwoma czujnikami odbiciowymi

Modut KAmodQTRB8A pozwala na bezpieczne odtamanie dwdch czujnikdw (kanat 7 oraz 8) i wykorzystanie ich w innym celu.
W takim przypadku zasilanie oraz sygnaty wyjsciowe czujnikdw znajdujg sie na ztgczu JP4. W odfgczonym module nalezy
zewrzed ztgcze OPT R zworg (do pracy przy napieciu 3,3 V) lub wlutowa¢ rezystor o wartosci 100 Q (dla napiecia zasilania 5

V).
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Zasilanie modutu napieciem 3,3 V

W przypadku potrzeby zasilenia modutu KAmodQTR8A napieciem 3,3 V nalezy zewrze¢ ztagcze BYPASS poprzez zatozenie
zworki.
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Zasada dziatania modutu KAmodQTRS8A

Modut KAmodQTR8A pozwala na badanie podtoza lub obecnosci przeszkéd, ktére znajduja sie w zasiegu dziatania. Osiem
transoptoréw odbiciowych pozwala na dokfadng analize kierunku przesuwania sie przeszkody lub obiektu (np. $ledzenie linii
W pojezdzie typu line follower). Transoptory KTIR0711S, wykorzystane w module, sktadaja sie z czesci oswietlajacej
(oswietlacz IR) oraz fototranzystora, reagujgcego na oswietlenie w podczerwieni. Wyjscie kazdego transoptora jest sygnatem
analogowym o wartosci zaleznej od ilosci przechwyconego przez jego fototranzystor Swiatta odbitego. W normalnym stanie
(przy braku wykrytych odbi¢) napiecie na wyjsciu bliskie jest napieciu zasilania. W przypadku wykrycia odbicia na danym
kanale modutu, napiecie na wyjsciu tego kanatu spada do wartosci bliskich zeru.
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Linki zewnetrzne

e Karta katalogowa KTIR0711S
e (PROJEKT) KAModQTR8A + KAmduino UNO - wykrywanie linii dla robotéw Linefollower
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http://download.kamami.pl/p557734-ktir0711s.pdf
http://mikrokontroler.pl/2016/09/12/projekt-kamodqtr8a-kamduino-uno-wykrywanie-linii-dla-robotow-linefollower

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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