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KAmodRPi ADC DAC (PL)
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Opis

KAmodRPi ADC_DAC to modut z 10-bitowym przetwornikiem analogowo-cyfrowym MCP3021 oraz z 10-bitowym
przetwornikiem cyfrowo-analogowym MCP4716. Oba uktady wykorzystuja magistrale 12C. Zakres napiecia wejSciowego
przetwornika ADC ustalany moze by¢ za pomoca zworki; dostepne sg trzy przedziaty napiecia: 0-3,3V;0-5V; 0-10 V.
Ztacze przelotowe pozwala na dotgczenie modutu do dowolnej wersji Raspberry Pi. Przyktadowy program pokazuje, jak
mozna obstuzy¢ modut na komputerze Raspberry Pi, przy pomocy jezyka Python.

Wymagania
Do uruchomienia przyktadowego kodu potrzebne beda:

Raspberry Pi (dowolna wersja)

Karta z systemem operacyjnym Raspbian
Modut KAmodRPi ADC_DAC

Zworka lub przewdd
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https://kamami.pl/moduly-rozszerzajace-raspberry-pi-2/234072-kamodrpi-adc-dac-modul-przetwornika-ac-i-ca-dla-komputerow-raspberry-pi2-raspberry-pi-i-raspberry-pi-mcp3021-mcp4716.html

Sposdb podtaczenia

* Natozy¢ modut KAmodRPi ADC_DAC na Raspberry Pi
e Potaczy¢ piny VIN oraz VOU zworka lub przewodem
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https://wiki.kamamilabs.com/index.php/File:Rpi_kamod_adc_dac.jpg

Konfiguracja

Pierwszag czynnoscia bedzie uruchomienie obstugi 12C w Raspbianie; w tym celu wykonujemy komende:
sudo raspi-config

W oknie konfiguracji wybieramy kolejno //Advanced Options//, //12C//, /[Yes// (dwukrotnie), po czym uruchamiamy ponownie
Raspberry Pi. Nastepnie, zainstalowa¢ musimy i2c-tools komenda:

sudo apt-get install i2c-tools

Sprawdzimy, czy Raspberry Pi moze potgczy¢ sie z modutem poprzez 12C:
i2cdetect -y 1

Rezultat komendy powinien wygladac nastepujgco:

© 1 2 3 456 7 8 9 ab c def
00: R L T T
100 -- - -- - -- o e e e e e oo o e o o
P R L T TR
] L T
40: -- -- - -- -- - e- i -- eo e- oo oo 4D -- -
L L LI
60: 60 -- -- -- -e a- e- el el e el el e s el -
7O: -- - - ee e ae oo -

Jak wida¢, komputer odnalazt dwa adresy urzadzen 12C - rozpoznajmy je:

e 0x4d - adres uktadu MCP3021
e 0x60 - adres uktadu MCP4716
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Kod programu w Pythonie

Do obstugi magistrali 12C w Pythonie musimy zainstalowac biblioteke smbus: sudo apt-get install python-smbus.
Majac zainstalowang ta biblioteke, umiescimy ponizszy kod w pliku KAmodRPIADCDAC.py:

import smbus
class KAmodRPiADCDAC:

VINmax = 10

bus = smbus.SMBus (1)
adAddress = 0x4d
daAddress = 0x60

def setVINmax(self, v):
self.VINmax = v

def readMCP3021(self):
rd = self.bus.read word data(self.adAddress, 0)
return ((rd & OxFF) << 8) | ((rd & OxFF00) >> 8)

def readMCP3021Voltage(self):
val = self.readMCP3021() >> 2
return float(self.VINmax) * float(val) / float(Ox3FF)

def writeMCP4716(self, level):
self.bus.write i2c block data(self.daAddress, (level & 0x3C0O) >> 6, [(level &
Ox3F) << 21)

Mozemy teraz utworzy¢ prosty program, ktéry ustawi poziom wyjscia na wyjsciu przetwornika DAC na wartos¢, ktérg
zmienia¢ bedziemy kursorami (géra/dét). Jednoczesnie, program wyswietli wartos¢ z wejscia przetwornika ADC:

import time

import sys

import curses

import KAmodRPiADCDAC

screen = curses.initscr()
curses.noecho()
curses.cbreak()
screen.keypad(True)

try:
KAmod = KAmodRPiADCDAC.KAmodRPiADCDAC()

# Ustawienie VINmax na ta samg wartos¢, co zworka JP2 na ptytce KAmod
KAmod . setVINmax(5)

daValue = 0
while True:

# Zapisz daValue do przetwornika DAC
KAmod .writeMCP4716 (daValue)

# Odczytaj voltage z przetwornika ADC
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voltage = KAmod.readMCP3021Voltage()

screen.addstr('\rADC Voltage = %.2fV, DAC Value = %d ' % (voltage,
daValue))
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Do pobrania

e File:Kamodrpiadcdac.zip



https://wiki.kamamilabs.com/index.php/File:Kamodrpiadcdac.zip

Linki zewnetrzne

o Artykut na portalu MIKROKONTROLER.PL: KAmodRPI 10b ADC/DAC - ekspander z przetwornikiem ADC dla
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komputerdw Raspberry Pi - Przyktad w C++



http://mikrokontroler.pl/2016/10/25/projekt-kamodrpi-10b-adcdac-ekspander-przetwornikiem-adc-dla-komputerow-raspberry-pi-przyklad-c/
http://mikrokontroler.pl/2016/10/25/projekt-kamodrpi-10b-adcdac-ekspander-przetwornikiem-adc-dla-komputerow-raspberry-pi-przyklad-c/

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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