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Nettemp Pi Hat (PL)
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Opis

Nettemp Pi Hat to modut, ktéry umozliwia dotaczenie osmiu gatezi czujnikéw z magistralg 12C / 1-Wire oraz sterowanie
czterema wyjsciami przekaZznikowymi. Dzieki temu rozszerzeniu mozliwe jest tatwe zbudowanie np. wielopunktowego

sterownika temperaturowego.

Podstawowe cechy i parametry

Wspotpraca z oprogramowaniem NETTEMP

Modut rozszerzajacy dla komputeréw Raspberry Pl (wersja 3/2B/B+)

Mozliwos¢ dotgczenia do osmiu oddzielnych gatezi czujnikéw z magistralg 12C/1-Wire
Modut zasilany jest z komputera jednoptytkowego

Wbudowany konwerter UART-USB (oparty o uktad CP2102 firmy Silicon Labs)
Whbudowane cztery przekazniki z wyjsciami NO/NC

Obcigzenie dotaczane jest przy pomocy zaciskéw Srubowych

Maksymalne obcigzenie pragdowe stykéw przekaznika: 3A / 250VAC

Wbudowany zegar czasu rzeczywistego (uktad M41T00S firmy STMicroelectronics)
Wbudowany koszyk na baterie podtrzymujgca prace zegara RTC

Whbudowany przetwornik akustyczny

Whbudowane gniazdo pozwala na dotgczenie komputera bez uzycia przewoddéw
Whbudowane ztgcze szpilkowe GPIO 28-pin pozwala na np. dofaczenie wyswietlacza TFT
Otwory montazowe pozwalajg na przymocowanie komputera Raspberry Pl

Wymiary modutu: 146mm x 80mm x 20mm

KA ]| =—


https://kamami.pl/kamod-kamami/559377-nettemp-pi-hat-modul-nettemp-dla-komputera-raspberry-pi.html
https://wiki.kamamilabs.com/index.php?title=File:Nettemp_Pi_Hat.png

L(IMAN

Wyposazenie standardowe

Kod Opis

Nettemp Pi Hat| ¢ Zmontowany i uruchomiony modut




Schemat elektryczny
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Nettemp Pi Hat i komputer Raspberry Pi
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Nettemp - system monitoringu temperatury

Projekt Nettemp powstat z potrzeby monitorowania temperatur w mieszkaniu autora, celem optymalizacji ogrzewania
pomieszczen. Doktadny opis, nowosci oraz idee rozwoju zwigzane z projektem, mozna znalez¢ na stronie: www.nettemp.pl.
Zatozenia projektu przyjete przez autora obejmowaty dostarczenie gotowego rozwigzania do zdalnego zarzadzania
czujnikami do pomiaru temperatury, wilgotnosci, Swiatta i sterowania przekaznikami. Cze$¢ programowa ma z zatozenia
opierac sie o prosty instalator i wygodny interfejs WWW.

Status m Devices Notification Security Settings Tools Info

Temp view || Humi view | | Pressure view | | Altitude view | | kWh view | | LUX view

Highcharis

hour | | day | week = monith | | year |

temp of the last week

T (*C)

5. Oct 12. O 16, Oct 1 6. Oct 11. O 8, Oct

== Raspberry =—— lwire -= Iwirg-2 —— lwirg-3 —= lwirg-4 —— lwire-5 1wire-6 === lwire-7 temp_HUD == temp == lwire-8 — DHT11

Donate for developing ¥ B.4.12 beta 08:32:35

Przyktadowe zastosowanie Nettemp'a:

e Pomiar temperatury i ciSnienia wilgotnosci w serwerowni
e Sterowanie cieptem w domu mieszkaniu

e Sterowanie klimatyzacja

e Sterowanie o$wietleniem

Na stronie www.nettemp.pl znalez¢ mozna réwniez film pokazowy, skrypt szybkiej instalacji programu czy liste
kompatybilnych czujnikdw. Watpliwosci czy problemy mozna rozwigzywaé przy pomocy forum dyskusyjnego,
udostepnionego pod adresem: www.techfreak.pl/forum.
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Wyjscia przekaznikowe

Ptytka Nettemp Pi Hat ma wbudowane cztery przekazniki wraz z elementami sterujgcymi cewkami i diodowymi kontrolkami
zataczenia. Sterowanie odbywa sie za pomoca linii GPIO komputera Raspberry Pl, o numerach 5, 6, 13, 19. Wyjscia stykéw
przekaznika wyprowadzono na zaciski srubowe, przy czym dostepne sg zaréwno styki normalnie zwarte (NC) jak i normalnie
rozwarte (NO).
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Wejscia czujnikdw z magistrala 12C / 1-Wire

Whbudowane w ptytke gniazda RJ-45 pozwalajg na dotgczenie czujnikédw z magistralg 12C oraz 1-Wire (réwniez zasilanych
poprzez linie danych). Dzieki oSmiu gniazdom mozliwe jest dotgczenie duzej ilosci czujnikéw przy uzyciu oddzielnych
przewodoéw, co zwieksza niezawodno$¢ urzadzenia. W transmisji po magistrali 12C posredniczy uktad ekspandera PCA9507,
pozwalajac na zwiekszenie jej maksymalnego zasiegu pracy (do 18 m). Sygnaty magistrali 1-Wire konwertowane sg do 12C za
pomoca wbudowanego uktadu Dallas DS2482. Separacje miedzy tym uktadem a czujnikami dotgczonymi do portéw 1-Wire
stanowi uktad USBLC6-2SC6. Sygnaty wspdlnej magistrali 12C dotgczono do portéw GPIO komputera Raspberry PI (SCL do linii
GPI03, SDA zas$ do linii GPI02). W kazdym gniezdzie RJ-45 znajduja sie sygnaty: 1-Wire, SCL (12C), SDA (12C), masa, zasilanie
+3.3 Voraz +5 V (obie linie zasilajace zabezpieczone sg bezpiecznikami polimerowymi o wartosci 500 mA). Maksymalny
prad, dostepny z linii zasilajacych zalezny jest jednak od zasobéw pragdowych komputera Raspberry Pl. Na ptytce dostepne sg
réwniez dwa ztgcza szpilkowe, wyprowadzajgce linie magistrali 12C oraz zasilanie +5 V (nie zabezpieczone bezpiecznikiem).

Nie nalezy dopuszczac¢ do nadmiernego obciazania linii zasilajacych komputera Raspberry PI.

Linie SDA oraz SCL magistrali 12C podciagniete sa do linii zasilajacej +5 V. Nalezy sprawdzi¢ kompatybilnos¢
dotaczanych do magistrali urzadzen.
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Zasilanie +3,3V

Zasilanie +5V
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Wbudowany czujnik temperatury

Na ptytce znajduje sie scalony czujnik temperatury STTS75M2F, obstugiwany za posrednictwem magistrali 12C, dotagczonej do
portéw GPIO komputera Raspberry Pl (sygnat SCL do linii GPIO3, SDA za$ do linii GPI02). Czujnik pozwala na pomiar
temperatury w zakresie od -55 °C do +125 °C.
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Konwerter UART - USB

Whbudowany konwerter UART-USB pozwala na komunikacje dotagczonego komputera jednoptytkowego z komputerem PC (np.
poprzez terminal). Konwerter dziata w oparciu o uktad CP2102, zas jego linie RxD i TxD dotgczono kolejno do GPIO14 oraz
GPIO15 komputera Raspberry Pl (tzw. potaczenie ,na krzyz").
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Zegar czasu rzeczywistego

Na ptytce Nettemp Pi Hat znajduje sie uktad zegara czasu rzeczywistego (RTC) wraz z koszykiem umozliwiajgcym
umieszczenie baterii typu CR2032, podtrzymujacej prace zegara przy zaniku zasilania. Uktad scalony M41T00S ma dotgczony
zewnetrzny rezonator o czestotliwosci 32,768 kHz, zas komunikacja z uktadem odbywa sie przy uzyciu magistrali 12C (sygnat
SCL dotgczono do linii GPIO3, SDA zas$ do linii GPIO2 komputera Raspberry Pl).
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Sygnalizator akustyczny

Wbudowany w ptytke sygnalizator akustyczny dotgczony jest to linii GPI026 komputera Raspberry Pl. Przetwornik nie ma
wbudowanego generatora, dzieki czemu uzytkownik otrzymuje mozliwos¢ nieograniczonego generowania dzwiekdw (w tym
réwniez syntezy mowy).
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Ztacze wyswietlacza TFT

Podwdjna listwa kotkowa, wbudowana w ptytke Nettemp Pi Hat, pozwala na dotaczenie dotykowego wyswietlacza kolorowego
2,8" ze sterownikiem ILI9341, przeznaczonego dla Raspberry Pl (modRPi TFT28).
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https://wiki.kamamilabs.com/index.php?title=File:Nettemp_Pi_Hat_obrys_zlacza_LCD.png
https://wiki.kamamilabs.com/index.php?title=File:Nettemp_Pi_Hat_schemat_zlacza_LCD..png
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Linki zewnetrzne

e Strona projektu Nettemp
e Forum projektu Nettemp
o Artykut 'Nettemp Pi Hat nowy modut dla Raspberry Pi'
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https://techfreak.pl/nettemp/
https://nettemp.pl/forum/
https://techfreak.pl/nettemp-pi-hat-nowy-modul-dla-raspberry-pi/#more-11218

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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