{IMAMI

ZL14PRG (PL)

ﬁ‘

0
1
0
0
0 o
0
i}
\0
v,
§
4
& r 4
‘ I 0 1
) 000000
s e
000000(400007¥240
00000004R000440000
-nin: ahe 1
B R
2»’ it ‘
: 000000 -
sodessntaetd ::1
. a0ge000 100
OD
oeposeee’ 1
: e 1 0[1
7 P 0
0 )

o
i i

p I

Rev. 20200924092533
Zrédto: https://wiki.kamamilabs.com/index.php/ZL14PRG_(PL)



https://wiki.kamamilabs.com/index.php/ZL14PRG_(PL)

Spis tresci

L PRSP
AL Lol 4= o L= O TP P PP PP PP PPPPTPP
Wyposazenie standardowe
ol o Tord= gl TN e (o T el a 0] o1V =] - O O TSSO PP PP PPPRPPPPPN
Konfiguracja zestawéw ZLxARM

KA ]| =—



Opis

Interfejs ZL14PRG (funkcjonalny odpowiednik popularnego ,,Macraigora”) umozliwia monitorowanie pracy, a takze
programowanie w systemie pamieci programu typu Flash wbudowanej w mikrokontrolery i mikroprocesory ARM,
wyposazonych w interfejs JTAG. Zaletg urzadzenia jest mozliwos¢ wspdtpracy z bezptatnymi i ewaluacyjnymi wersjami
programdw narzedziowych.
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Wprowadzenie

W interfejsy JTAG, stuzace do sterowania praca (ustawianie putapek, praca krokowa, modyfikacja zawartosci pamieci danych)
i monitorowania wykonywania programu (OCD - On Chip Debugging), wyposazono wiekszos¢ mikrokontroleréw i
mikroprocesoréw z rdzeniem ARM. Interfejs ten mozna wykorzystac (tak sie dzieje m.in. w mikrokontrolerach z rodziny
LPC21xx firmy Philips) do programowania wbudowanej w mikrokontrolery pamieci programu typu Flash. Dzieki zastosowaniu
ZL14PRG mozna znacznie skréci¢ (w stosunku do programowania via RS232) czas programowania pamieci programu,
projektant ma takze mozliwo$¢ wygodnego monitorowania stanu rejestréw danych i adresowych, pamieci, a takze
znacznikéw mikrokontrolera podczas jego pracy w systemie.
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L(IMAN

Wyposazenie standardowe

Kod

Opis

ZL14PRG

* Zmontowany interfejs w obudowie
* Kabel pofaczeniowy o dtugosci 1 m




Podtaczenie do komputera

Interfejs ZL14PRG wspoétpracuje z komputerem PC poprzez ztacze drukarkowe Centronics, natomiast dotgczenie go do
uruchamianego systemu jest mozliwe dzieki standardowemu ztgczu z 20 stykami. Rozmieszczenie sygnatéw pokazano na
rys. 1. Ztgcze jest zgodne ze standardem przemystowym dla mikrokontroleréw ARM, takie samo zastosowano w zestawach
uruchomieniowych ZL1ARM, ZL5ARM i ZL6ARM. Zasilanie interfejsu jest pobierane z uruchamianego systemu.

+33v |@1 2@|+33v
TRST |@3 4@|cnD
Dl (@5 &E@|GND
™S |@7 s@|cND
TCK @2 10@|cnD
RTCK 1@ 11 12@)|GND
TDO | @13 14@|GND
RsT | @15 16@|GND
Q17 13@|GND
O1920@|GND

Rys. 1. Rozmieszczenie sygnatéw standardowego ztgcza z 20 stykami

Najnowsze wersje OCD Commandera wspdtpracuja wytacznie z interfejsami produkowanymi przez firme Macraigor.
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Konfiguracja zestawow ZLxARM

Zestawy startowe dla procesoréw LPC2114/24 (ZL1ARM), LPC2119/29 (ZL5ARM) oraz LPC2131/32/38 (ZL6ARM) sa
przystosowane do wspétpracy z interfejsem ZL14PRG. Ulokowanie gniazd JTAG na ptytkach tych zestawéw oraz jumperéw
stuzacych do wiaczenia trybu sprzetowego debugowania pokazano mozna znalez¢ w dokumentacji do wymienionych
zestawow.
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Nalezy pamieta¢, ze wiaczenie/wytgczenie interfejsu JTAG wymaga, oprécz zmiany potozenia odpowiedniego jumpera,
wyzerowania takze mikrokontrolera.

Programy sterujgce Interfejs ZL14PRG przetestowano z:

Wyspecjalizowanym programem HiTOP-Link rys. 2 wchodzacym w sktad srodowiska projektowego HiTOP firmy Hitex
(www.hitex.de). Jest on dostepny bezptatnie, jedynym ograniczeniem jest rozmiar obstugiwanej pamieci (16 kB).
Bezptatnym programem OCD Commander firmy Macraigor (www.macraigor.com) - rys. 3. W wersji bezptatnej
wystepuje ograniczenie funkcjonalne - nie ma mozliwosci programowania pamieci Flash przez interfejs JTAG).
Srodowiskiem EWARM firmy IAR (www.iar.com).

Srodowiskiem projektowym (z kompilatorem jezyka C) CrossWorks ARM firmy Rowley (www.rowley.co.uk) - rys. 4.
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Rys. 2. Widok okna programu HiTOP-Link



VAN

=10l =]

Commandel [c] 2004 Ma:

File Defaultz Commands Help

1eset steEI g0 halt regsl chl statls Macro I
Step
PC: 006800060 SP: 48082F78 LINK: 48088753 CPSR: 2000806DF
STR PL R18, [RB, - #8xBE3]?

>Step

PC: 008008064 SP: 408082F78 LINK: 48088753 CPSR: 200006DF
LDRT CS R18, [RO,#8xBE3]

>Step

PC: 00800068 SP: 408082F78 LINK: 48088753 CPSR: 200006DF
LDRT EQ R8, [RO,#Bx0OES]

>Reg

R8 EB1FCH88

R1 00080080AA

R2 0068068855

R3 000p00zY4

R4 408068745

RS @08882888

R6 40000E1E

R7 006820080

R8 E@B82808C

R9 ASE3DB30

R18 48883878

R11 400803F4GC

R12 0dooanan

R13 48882F78

R14 4008068753

R15 8868068068
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Rys. 3. Widok okna programu OCD Commander
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#include <targets/LPCZ10x.h> 2] e B % E
4%5) Maciaigor Wigaler (20 Pin)
void LCPDelay (void) ; 2 Macraigor Wigdler (14 Fin]
void LCDText(char *T); ||| ARM Simulator
void LCDTextXYichar x, char y, char °T]; g USB CrassCannect for ARM
void LCPSendEyte (unsigned int data_led,unsigned int cid): o Segger J-Link
“ >
% || Taget Log | s
© Executing teset sciipt FLASHR esell)
© Loading tanget scipt fle CAPROGRAM FILES\ROWLEY ASSOCIATES LIMITED\CROSSWORKS FOR ARM 1.3\argets\Fhiips_LPCZ1 0\ Fhiips,
2 © Downloading Loader.exe to Macraigor Wiggler (20 Pin)
© Pragiamning completed in 220 s = 16,872 byles/sec Macraigor Wiggler (20 Pin) Frape|
© Download complete
£ © Downloading Executable_2.elf to Macraigor Wiggler (20 Pin)
@ Erasing completed in 1.0 5~ 19.410 bytes/sec Lotl i
© Progamming completed in 1.2 5 - 17,402 bytes/sec Paralel Port Address | 0x378
© Download complete Paralel Port Sharing | No
B © Verifying Executable_2.elf on Macraigor Wiggler (20 Pin) B Current
© Veilying completed n 160 ms 125,188 bytes/sec Device Type Device ID: DudF FOFOF
© Verily completed Bl
© Evecuting reset seript FLASHR esell)
@ Loading target seript file C:\PROGRAM FILES\ROWLEY ASSOCIATES LIMITED\CROSSWORKS FOR ARM 1.3\argets\Philips_LPC210%\Phiis, :dﬁ”“t’y ET‘. ;‘é‘?‘ :ES
et n es
JTAG Clock Divider 1
B Loader
Erase Al No
B Target
Processor Endian  Litle
Proeessor Stap Time... 500
Parallel Port
= The paralel port connection to uss to connect tn
=1k} 3
| Device ID: Dx4F TFOFOF on Macraigar Wiggler (20 Fin)| [ & Bul 0K | [0F [[FEAD|[ Ln7 Cal 18 |

Rys. 4. Widok okna programu CrossStudio for ARM



BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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