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Opis

ZL41ARM to jednoptytkowy komputer z mikrokontrolerem STM32F207/217 (Cortex-M3) lub STM32F417 (Cortex-M4). Duza
liczba dostepnych linii GPIO pozwala stosowac go jako uniwersalny system mikroprocesorowy o duzej wydajnosci
obliczeniowej, co wynika m.in. z nowoczesnej konstrukcji i duzej czestotliwosci taktowania CPU.
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Podstawowe parametry

e Mikrokontroler STM32F207VE (ARM Cortex-M3, 512 kB Flash, 128 kB RAM), STM32F217VG (ARM Cortex-M3, 1024 kB
Flash, 128 kB RAM) lub STM32F417VG (ARM Cortex-M4, 1024 kB Flash, 192 kB RAM)

Rezonator kwarcowy 8 MHz

Linie 1/0 mikrokontrolera wyprowadzone na ztacza szpilkowe

Ztgcze interfejsu JTAG (20-pinowe)

Zasilanie z portu USB (mini USB)

Zworki umozliwiajgce wybor trybu bootowania

Przycisk reset

Ztacza 12C i SPI zgodne ze standardem Kamami do dofaczenia dodatkowych modutéw

KA m——



Wyposazenie standardowe

Kod Opis

ZL41ARM F217 |Zmontowany minikomputer z mikrokontrolerem STM32F217VG

ZL41ARM_F207 |Zmontowany minikomputer z mikrokontrolerem STM32F207VE

ZL41ARM _F417 |+ Zmontowany minikomputer z mikrokontrolerem STM32F417VG

KA ]| =—




L(IMAN

Schemat elektryczny
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Rozmieszczenie elementow
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Zworki BOOT

Zestaw ZL41ARM wyposazono w zworki BOOTO oraz BOOTL1 (JP6 i JP7) umozliwiajace wybér pamieci, z ktérej uruchomiony
zostanie mikrokontroler (tab. 1).

Tab. 1. Ustawienia zworek BOOT i zalezne od nich aktywne obszary pamieci startowych

BOOTO BOOT1 Obszar pamieci

0 X Pamiec Flash

1 0 Pamie¢ systemowa (bootloader)
1 1 Pamie¢ RAM
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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