{IMAMI

ZL8AVR (PL)

ﬁ‘

0
1
0
0
0 o
0
i}
\0
v,
§
4
& r 4
‘ I 0 1
) 000000
s e
000000(400007¥240
00000004R000440000
-nin: ahe 1
B R
2»’ it ‘
: 000000 -
sodessntaetd ::1
. a0ge000 100
OD
oeposeee’ 1
: e 1 0[1
7 P 0
0 )

o
i i

p I

Rev. 20200924104859
Zrédto: https://wiki.kamamilabs.com/index.php/ZL8AVR (PL)



https://wiki.kamamilabs.com/index.php/ZL8AVR_(PL)

Spis tresci

LA oL 0N = Yo =] T[S OPPPPRRR 1
POASTAWOWE PArAMELIY .ottt h et e e a bt e e s R b et e e e b bt e a4 b b et e e bbbt e e bbbt e e anb bt e e anb bt e e anb bt e e nnnbeeennnn s 2
WYPOSAZENIE STANUAITAOWE ....ieiiiiiieiiii ettt ettt ettt ekttt e ekt ekt e o bt e e s ke e e R bt e 4R bt e eh ke e eR b e e eh b e £ eE ke e 4R b e e e b e e ek b eeebe e et e e e beeeneeenbeeenes 3
el g1l aa b= L] ] o o4 oA O T PP P U PP PUPRPRPUPRTN 4
Lo 0= 4 oL [0 (0 o LT Y 2 PSR 6
- 11 = T 1 PR TP P PP PPTPPP 8
Y= LU - O O OO PP RRTP 10
[0 o Y I PR PPRT PP 13
ZEGCZE WYSWIELIACZA LCD .uviiiveiiiie it etie sttt s e et e e st e e st e e shb e e st e e e tee e e bt e e bee e bee e bt e e beeeabeeebeeesbeeeabaeeabeeesbeeaabeesabesasbeesabeenrbeeanbens 16
INEEIFEISY: RS232 1 USB  ..eiiiiiiiiiiiiiie ittt ettt h bt h bt eeh bt e e e ab bt e e eab bt e e eab bt e e e Ak b e e e e bbbt e e bbbt e e bbbt e e bbb e e e nnbb e e e nne e 19
G T = T [ OO TP TP P PP PP RTPTPPPPPN 21
4 = Yo =3 I 7Y C PSSR OPPRSR 24

POty 1/0, POIE UNIWEISAINE ..ottt ettt e ab bt e e aab bt e e aa b bt e e aab bt e e st bt e e e bbb e e e bbb e e e nnbb e e e nnbneeennes 26

KA ]| =—



Ptyta bazowa dla modutéw dipAVR.

Zestaw ZL8AVR to ptyta bazowa dla modutéw dipAVR (np. ZL7AVR z mikrokontrolerem ATmegal28 lub ZL7AVRA z
mikrokontrolerem ATmegal28A).

Wyposazono jg w wiele klasycznych peryferii, ktére umozliwiaja wygodne testowanie uruchamianych aplikacji.

Wprowadzenie

Zestaw ZL8AVR dzieki wyposazeniu w bogaty zestaw typowych uktadéw peryferyjnych stanowi wygodne srodowisko do
uruchamiania prototypdw uktadéw budowanych w oparciu o popularne mikrokontrolery AVR. Plyta bazowa wspdtpracuje z
mikrokontrolerami z rodziny AVR zamontowanymi na modutach dipAVR (np. ZL7AVR z mikrokontrolerem ATmegal28 lub
ZL7AVRA z mikrokontrolerem ATmegal28A). Zestaw moze by¢ réwniez wykorzystywany jako zestaw edukacyjny podczas
nauki programowania mikrokontroleréw AVR.

KA ]| =—



Podstawowe parametry

gniazdo do modutu dipAVR:
o ZL7AVR z mikrokontrolerem ATmegal28,
o ZL7AVRA z mikrokontrolerem ATmegal28A,
ztacze karty MMC,
gniazdo do dotaczenia konwertera RS232<->USB (np. ZL1USB_A, ZL4USB),
gniazdo alfanumerycznego wyswietlacza LCD o organizacji 2x16 znakéw (tryb 4-bitowy),
ztgcze DB9 wraz z konwerterem napie¢ MAX232 do realizacji transmisji RS232
10-pinowe ztgcze programowania/debuggowania JTAG,
ztacza z wyprowadzonymi liniami portéw mikrokontrolera,
8 diod LED,
4 przyciski (jeden mozna skonfigurowa¢ jako przycisk zerowania),
zasilanie: USB lub zasilacz sieciowy 9...12 VDC/VAC,
stabilizatory napiecia: 3,315V,
pole uniwersalne z doprowadzonymi liniami zasilania
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Wyposazenie standardowe

Kod

Opis

ZL8AVR

* Zmontowana ptytka bazowa (bez modutu dipAVR)
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Montaz modutu dipAVR

Ztgcza JP2 i JP3 tworzg podstawke dla modutu dipAVR. Na ptytce bazowej wyprowadzenie numer 1 modutu dipAVR jest
wskazywane za pomoca duzego, dobrze widocznego grota strzatki.

ZL7AVR - dipAVR z mikrokontrolerem ATmegal28:

wuu btc. pl
: gippTmed

o opmmmmtt 3
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Zasilanie

Zestaw ZLBAVR moze by¢ zasilany z portu USB komputera (ztacze USB-B Gn2, zworka PWR_SEL w pozycji USB) lub z
zewnetrznego zrddta napiecia o wartosci 9...12 V (ztacze DC ZI4, zworka PWR_SEL w pozycji EXT). Dioda LED D9 sygnalizuje
wiaczenie napiecia zasilania.
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Klawiatura

Zestaw wyposazono w 4 przyciski chwilowe, z ktérych 3 (SW2...4) sg na state dotaczone do linii portéw, czwarty (SW1) moze
stuzy¢ jako przycisk uniwersalny lub zerujgcy mikrokontroler w module dipAVR (zworka JP13/SW1 w pozycji RES).

Linia mikrokontrolera PD7|PD6 PD5 PD4 RES
Przycisk SW4|SW3|SW2|SW1 (zaleznie od JP13)[SW1 (zaleznie od JP13)

Linia mikrokontrolera|PD4 RES
Potozenie JP13 PD4 |RES

10
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Diody LED

Zestaw wyposazono w osiem diod LED przeznaczonych do sygnalizacji stanu portu PC mikrokontrolera (aktywny stan
wysoki). Diody LED mozna wtaczac i wytaczaé za pomoca jumpera JP7/LED.

Potozenie jumpera JP7 (LED) Opis
On
Off

Diody D1...D8 monitoruja stan linii PCO...7
Diody D1...D8 wytaczone

Linia mikrokontrolera |PC7|PC6|PC5|PC4|PC3|PC2|PC1|PCO
Dioda LED D8 D7 |D6 (D5 [D4 (D3 (D2 |D1

13
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Ztacze wyswietlacza LCD

Gniazdo W1 stuzy do zainstalowania na ptytce ZL8AVR wysSwietlacza alfanumerycznego LCD (np. LCD1602 o organizacji 2x16
znakéw). Wyswietlacz jest sterowany w trybie 4-bitowym, bez mozliwosci odczytania rejestréw i pamieci sterownika
HD44780 (linia R/W zwarta do masy).

Przypisanie linii I/O mikrokontrolera do linii sterownika LCD:

Linia mikrokontrolera PA2|PA3|PA4|PA5 |PA6 | PA7
Linia sterownika RS |E |D4 D5 |D6 |D7
Numer wyprowadzenia LCD 4 (6 |11 (12 |13 |14

16

KA ]| =—



L(IMAN

L IMAMIEET

rli IIIIIII.IIIIIII‘IIM —.]

@
®

17



L(IMAN

I
c1o |

¥1

Y4
Y&
Y&

100nF
c1

100nF

GND I—%ﬂ G1

+——1 G2

i Al

pa2 4 :23
PA3 s I

PA4 (I
PAS 7
PAB 8 1%y
PAT -
u3

T4HCS541

QO
-y
9
— 2
GND —4———d 3
—da
g s
18 95
17 —dgr
2 | — —ds
15 Ja
—d 10
14
S . S
_13.—(:] 12
12
_'"""—'_011 13
—{ 14
-] 15
—d 16
w1
PB16S

18



Interfejsy: RS232 i USB

Komunikacje zestawu z otoczeniem umozliwiajg dwa interfejsy:

e wbudowany na PCB kompletny interfejs RS232 (konwerter napiec¢ U2),
o interfejs USB (ZL1USB, ZL4USB), ktéry moze by¢é montowany w gniezdzie JP11.

W zaleznosci od wybranego kanatu komunikacyjnego, do linii PEO i PE1 mikrokontrolera nalezy dotaczy¢ za pomoca
jumperéw odpowiedni interfejs.

Konfiguracje jumperéw ustalajgcych aktywny kanat komunikacji szeregowej (inne konfiguracje jumperéw nie sg zalecane):

Aktywny port|JP5|JP6| JP9 JP10
USB On |On |USB [USB
RS232 On |On |MAX|MAX
Zaden Off |Off |- |-

RE232

KAM LL8R.2

19
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Karta MMC

Standardowym wyposazeniem zestawu ZL8AVR jest ztgcze karty MMC. W zestawie mozna stosowad karty wyposazone w
interfejsy 1/0 umozliwiajace wspdtprace z uktadami zasilanymi napieciem wiekszym niz 3,3 V.

Sposoéb dotaczenia karty MMC do mikrokontrolera:

Linia mikrokontrolera PBO|PB1|PB2 PB3
Nazwa linii mikrokontrolera|/SS |SCK|MOSI |MISO
Linia karty MMC /CS |CLK|Dataln|DataOut

21
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Ztacze JTAG

Zestaw wyposazono w ztgcze JP12 umozliwiajace dotgczenie do mikrokontrolera znajdujacego sie na module dipAVR
interfejsu JTAG. Rozmieszczenie wyprowadzen jest zgodne z zaleceniami firmy Atmel.

JTAG

KAM LHER:

24
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Porty 1/0, pole uniwersalne

Linie portéw mikrokontrolera zamontowanego w module dipAVR wyprowadzono na dwa ztacza szplikowe: JP1 i JP4.

Na ptytce drukowanej ZL8AVR znajduje sie pole uniwersalne, na ktérym mozna zamontowa¢ dodatkowe elementy
zwiekszajgce mozliwosci uzytkowe zestawu. W poblizu tego pola znajdujg sie dwa ztgcza: ZI1 i ZI2, ktérych styki dotgczono
do linii zasilajgcych: GND oraz +5 Vi 3,3 V (zgodnie z opisem na ptytce drukowanej).
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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